
PARAMÉTRISATION

SOLVEUR
f (X i

j , Y i
j)=0

FONCTION 
OBJECTIF

Densité
p j

Entrée
X i
j

Sorties
X i
j , Y i

j

Coût
c j

Dérivée
partielle
∂ c j/∂ X i

j

∂ f j/∂Y i
j

Sensitivités
∂ f /∂ X i

j

Dérivée
∂ X i

j /∂ p j

Densité initial
p0

Dérivée
Totale
d c j /d p j

OPTIMISATION

minimiser c ( p)

Densité optimisée
popt

           Oui

Convergence ?
Nouvelle
Densité

     Non

CONTRAINTES

g( p j)<0

FILTRAGE ET
PROJECTION

Densité projeté
p j

Dérivée
∂ p j /∂ p j

∂ c j /∂Y i
j

Vecteur 
adjoint

λDérivée
partielle

Jacobien

p j+1

Système adjoint
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